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電磁機械の基本原理

（電磁気量 B,e,I  と機械量 l,v,f を結びつける）

起電力の法則： e = B*l*v  （Fleming’s right hand law)

電磁力の法則： f = B*l*i    （Fleming’s left hand law)
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誘起電圧定数とトルク定数

動力 ： P = f * v = (Bli) * v  = (Blv) * i  =  e * i
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回転機（モータ）の基本原理
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ステータ内径：Da

導体数：Z

巻線係数：kw ( ≒0.9 )
(詳細は別途）

ギャップ磁束密度：Bg
(平均値）

コア積厚：La

（原理）
起電力の法則： e = B*l*v  

（モータでの設計計算）
導体誘起電圧(/rpm)： ke = Bg*La*Da/2*2π/60

誘起電圧定数 ： Ke = Z*kw*ke
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