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モータの設計手順

要求特性の確認
（定格、最大トルク，回転速度、電源仕様）

設計検討
（サイズ、極数，誘起電圧定数，，）

磁気回路計算

巻線設計

構造設計

基本諸元の決定

磁界解析検証
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ラジアルギャップモータの設計手順

要求トルク， 回転速度

ギャップ径Da, コア厚La 仮決定

ロータ構造（耐遠心力、トルク）
ギャップ接線応力、電流密度設定

温度判定 NG
OK

冷却手段強化
（放熱フィン、強制空冷、水冷）

扁平率、減磁判定、損失計算

10N/cm2

Da

La
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磁界解析検証：耐減磁判定

１．短絡電流に対する耐減磁性確保

２．最大電流、全位相に対する耐減磁性確保

３．1または２の判定基準：ＥＭＦ低下率（３％等）
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磁界解析検証：コギングトルク

１．繰り返し山数の確認（極数とスロット数最小公倍数）

２．平均トルクが０になることを確認

３．コギングトルクを目標値以下に改善する。
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（誘導電動機のみ
）

定格出力の検討：発熱と冷却
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銅損式(p6)
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ヒステリシス損係数
うず電流損係数

鉄損式(p6)
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冷却ファン軸受

機械損式（p7）
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温度上昇（p24，p135）
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現代の化学工学Ⅱ 化学工学会編 朝倉書店 p63伝熱係数より

熱の伝達率：κ   (p135)
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絶縁材料：絶縁の種別 (p9)
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